Mechatronikall sem 2 - STACJONARNE (dla pracujacych: pn,sr,sob,nd) - obowiazuje od 03.10.2026r.

L2,L3,L4,L5L6,L7

nieparzyste B o Guiczenia

Nowe laboratoria ACIiT parzyste 2p | laboratorium
p projekt
w_wyktad
poniedziatek $roda sobota
NKT ZIE NKT ZIE NKT ZIE
8:00-8:45
8:50-9:35 Jezyk angielski dla celéw akademickich Jezyk angielski dla celow akademickich
i zawodowych i zawodowych
9:45-10:30 mgr Roman Martynow mgr Roman Martynéw
10:35-11:20 ¢éwiczenia (4h) ¢Ewiczenia (4h)
11:30-12:15 sala 430 sala 430
12:20-13:05 Zastosowanie urzadzen mechatrf:nlcznych 1 Informatyczne narzedzia symulacji
systemach wytwarzania
mgr inz.Waldemar Niemczyk
13:15-14:00 laboratorium (2h) sala L2 mgr inz.Patryk Kaczmarek
14:05-14:50 f f
Zastosowanie urzgdzen mechatrpnlcznych w aboratorium (4h)
systemach wytwarzania
15:00-15:45 Zastosowanie urzadzen mechatronicznych w Inteligentne sensory i urzadzenia
systemach arzania Uktady elektroniczne RGN mgr inz.Waldemar Niemczyk sala 213
‘s . . dr hab. inz. Andrzej Odon, prof. prof. dr hab. inz. Grzegorz .
dr inz. Eugeniusz Krysiak, prof. ANS ANS Szymarski projekt (2h) sala L2
wyktad (1h) sala 428 wyktad (2h) wyktad (2h)
15:50-16:35 Zaawansowane uktady
mechatroniczne w Teoria mechanizmoéw i Wybrane technologie i konstrukcje w Projektowanie i sterowanie systemow .
sterowaniu maszyn i dynamika maszyn mechatronice Saais s ealndEi autonomicznych w mechatronice Zintegrowane bazy danych
urzadzen
mgr inz.Jakub Mtynski prcf.d;g;lzlzr;iJerzy dr inz. Eugeniusz Krysiak, prof. ANS np. 2p dr inz.Pawet Krysinski mgr inz.Patryk Kaczmarek
laboratorium (2h) | WYktad z"zz',':)‘g(fh U0 wyklad (1h) sala 428
16:45-17:30
terminy: . P . " . . . . " . .
salal? 12.10.2026:26.10,2026:23.11 Teoria sygmafuw i [Informatyczne n?rzedma M|kro_mechan|zmy| Teoria sysltemcw Projektowanie mechatroniczne Inteligentne sensory i urzadzenia projekt (2h) laboratorium (2h)
2026 transmisja danych symulacji mikronapedy mechatronicznych wykonawcze
prof. dr hab. inz. R prof. dr hab. inz. prof. dr hab. inz. R Ao Ao q sala 531 sala 213
np. Stawomir Stepief dr inz. Jakub Baumann EEEEE el Groqorz Szymariski dr inz.Pawet Krysinski mgr inz.Jakub Mtynski
wyktad zdalny (2h) wyktad (2h) wyktad (2h) wyktad (2h) wyktad (2h) laboratorium (2h)
17:35-18:20 | Zaawansowane systemy ) ) . ’ o .
Projektowanie i sterowanie systemo
diagnostytki obiektow TEEi) m.e: EnEDey § 2p sala 430 sala 128 sala 407 sala L7 rojektow: " :olno;ri c\;vn é ° yS w
technicznych A (EEA 4
magr inz.Jakub Miyriski p'°f'd.rr:ra':"'7':'li 2 np. sala 430 np. 2p 2p drinz.Pawet Krysiriski
. ¢éwiczenia w kontakcie(5h
laboratorium (2h) 15:00 - 19:15) np.
18:30-19:15 Projektowanie i Zaawansowane
terminy:7.12.2026; sterowanie Zintegrowane bazy B o Teoria systeméw roiekt (2h
sl 25.01.2027;;08.02.2027 systemow danych sy_'stemy dlagnlostytkl mechatronicznych projekt (2n)
P obiektéw technicznych
autonomicznych
prof. dr hab. inz. L . drinz. Grzegorz prof. dr hab. inz.
np. sala 531 Szt S dr inz.Pawet Kominek Feliczak Erem S sala 531
wyktad zdalny (2h) wyktad (2h) wyktad (2h) ¢éwiczenia (2h)
19:20-20:05 Wybrane technologie i
konstrukcje w sala 410 sala 430 sala 128 Projektowanie mechatroniczne
mechatronice
np. 2p np. 2p dr inz.Przemystaw Balcerek
mgr inz.Waldemar .
S v projekt (2h)
20:15-21:00 Zaawansowane uktady
. mechatroniczne w Teoria sygmatow i .
la 531
projekt (2h) sterowaniu maszyn i transmisja danych Uktady elektroniczne sala
urzadzen
salaL2 prof. dr hab. inz. Stawomir prof. dr hab. inz. mgr inz..Stawomir
Stepien Stawomir Stepien Wolski
np. wyktad zdalny (2h) projekt (2h) laboratorium (2h)
21:05-21:50 sala L3
2p no. 2p




8:00-8:45

8:50-9:35

nieparzyste Jap! T ¢ awiczenia

parzyste 2p

| laboratorium
p projekt
w_wyktad

niedziela

niedziela

9:45-10:30

10:35-11:20
11:30-12:15

12:20-13:05

13:15-14:00

NKT

Seminarium dyplomowe

prof. dr hab. inz. Grzegorz Szymanski
éwiczenia (6h)
sala 430
zajecia od 06.12.2026

ZIE

Seminarium dyplomowe

prof. dr hab. inz. Grzegorz Szymanski
éwiczenia (6h)
sala 430
zajecia od 06.12.2026

Przygotowat(a) Tomasz Andrzejczak 2026-10-02
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