parzyste 2p
nieparzyste Np

8:00-8:45

modut

wyktadowca

forma

8:50-9:35

modut

wyktadowca

forma

9:45-10:30

modut

wyktadowca

forma

10:35-11:20

modut

wyktadowca

forma

11:30-12:15

modut

wykfadowca

forma

12:20-13:05

moduf

wykfadowca

forma

13:15-14:00

moduf

wykfadowca

forma

14:05-14:50

modut

wyktadowca

forma

15:00-15:45

modut

wyktadowca

forma

15:50-16:35

moduf

wyktadowca

forma

MECHATRONIKA sem 6 - STACJONARNE DLA PRACUJACYCH (pn, $r, pi, sob) -
obowiazuje od 17.03.2025, tydzien 12

¢ éwiczenia

| laboratorium
p projekt
w wyktad

poniedziatek

wtorek

$roda

Programowanie obiektowe

dr hab. inz. Jakub Kotota

wyktad
2h
np
s.215 (razem z MTR sem_4)

Mechanics and pneumatic
(w jezyku angielskim)

dr inz. Grzegorz Feliczak
éwiczenia
2h
2p
s.431

16:45-17:30

modut

wyktadowca

forma

17:35-18:20

moduf

wyktadowca

forma

18:30-19:15

modut

wyktadowca

forma

19:20-20:05

modut

wyktadowca

forma

Programowanie obiektowe

dr hab. inz. Jakub Kotota
laboratorium
4h
np
s.215 (razem z MTR sem_4)

Systemy mechatroniczne

mgr inz. Tomasz
Andrzejczak
wyktad
2h
2p
S.220/220A

Robotyzacja

mgr inz. Tomasz
Andrzejczak

laboratorium
2h

2p
$.220/220A

20:15-21:00

modut

wyktadowca

forma

21:05-21:50

modut

wyktadowca

forma

Systemy wizyjne, rozpoznawanie obrazéw
mgr inz. Maciej Ptatek
laboratorium
2h
s.128

Przygotowat(a) Stawomir Wolski

Mechanics and pneumatic
(w jezyku angielskim)

dr inz. Grzegorz Feliczak

Projekt przejsciowy

dr hab. inz. Andrzej Odon

éwiczenia projekt
2h 2h
np 2p
s.413 s.512
Podstawy modelowania
systemow Seminarium dyplomowe 1

mechatronicznych
dr inz. Grzegorz Feliczak

wyktad
2h
np

s.413

Projekt przejsciowy

dr hab. inz. Andrzej Odon
projekt
2h

np
s.512

dr hab. inz. Andrzej Odon
laboratorium
4h
2p
s.512

2025-05-30




MECHATRONIKA sem 6 - STACJONARNE DLA PRACUJACYCH (pn, $r, pi, sob) -
od 17.03.2025, tydzien 12

parzyste 2p ¢ ¢éwiczenia
nieparzyste Np | laboratorium
p projekt
w wyktad
czwartek piatek sobota niedziela
zdalnie - 28.02., 14.03., zdalnie - 7.03., 9.03., 23.03,, 6.04.,
28.03., 11.04., 25.04., 9.05.,| 21.03., 4.04., 16.05., 1860035" 2;103;:_; 2‘13'403'6: 13.04., 27.04., 11.05.,
23.05., 6.06. 30.05. TSy ST A 25.05., 15.06.
8:00-8:45 moduf
wyktadowca
forma
8:50-9:35 moduf
wyktadowca
forma
9:45-10:30 moduf
wyktadowca
forma
10:35-11:20 moduf
wyktadowca
forma
11:30-12:15 Programowanie
modut . -
mikrokontrolerow
wykladowea mgr inz. Tomasz
Andrzejczak
forma projekt
12:20-13:05 modut 2h
wykfadowca s.220/220A
forma
13:15-14:00 modul Systemy
mechatroniczne
wykfadowca mg rl\l/lr;;n ;Jl: kub
forma laboratorium
14:05-14:50 modut 2h
wyktadowca s.226
forma
15:00-15:45 Badania do$wiadczalne ) Programowanie
modut . ] Robotyzacja . .
urzgdzen mechatronicznych mikrokontroleréw
mgr inz. Tomasz
Klad
wyktadowca prof. Jerzy Tomczyk prof. Jerzy Tomczyk Andrzejczak
forma wyktad wyktad laboratorium
15:50-16:35 moduf 2h 3h 5h
wyktadowca zdalnie zdalnie s.220A
forma
16:45-17:30 .
Programowanie
modut . .
mikrokontroleréow
wyktadowca dr hab. inz. Jakub Kotota
forma wyktad
17:35-18:20 modut 2h
wyktadowca zdalnie
forma
18:30-19:15 ot Systemy wizyjne,
rozpoznawanie obrazéw
wyktadowca dr inz. Janusz Pochmara
forma wyklad
19:20-20:05 moduf 2h
wyktadowca zdalnie
forma
20:15-21:00 modut
wyktadowca
forma
21:05-21:50 modut
wyktadowca
forma

Przygotowat(a) Stawomir Wolski 2025-05-30



